硬件操作
温度传感器板J3连接核心板P6；核心板按键S1手动清计数（喂狗），LED8为看门狗输出复位信号指示灯（没有定时喂狗表示系统跑飞，计数器溢出后输出复位指示灯）。
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程序文件
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管脚分配
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Testbench
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仿真图
整体仿真图
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计数模块
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分频模块
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复位模块
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显示模块
[image: image16.png]Defait

watch_og.

lg_tsti1)_dsplayjscan_cnt

o o o

b0 -E )
m—m—m—m
nmnn ——:) fpamotorr - or)_{ ot i (o oworor fpor ||

e
TR (R (F MR T R T S R
[fmoo) ] ool Joow | 1 Jormo) oo Joooo





