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程序编译
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状态图
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000表示M_G_state状态
一共4个状态。

M_G_state为主干道绿灯45秒状态，M_Y_state为主干道黄灯5秒状态，B_G_state为支干道绿灯25秒状态，B_Y_state为支干道5s黄灯状态。
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Testbench
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仿真图
主干道绿灯45秒，主干道黄灯5秒，支干道绿灯25秒，支干道5s黄灯
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