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管脚分配
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Drecton Location 1/0Bank WREFGrowp  Fitterlocation 1/0 Standard Reserved  CumentStrength  SewRate  Differentil Pair
Output PN 137 5 BN PN 137 25V (cefoul) A (defaul) 2 (defaul)
Output PN 136 5 BN PN 136 25V (cefoul) A (defaul) 2 deful)
2% bi_select(1] Output PIN_135 5 BN PIN_135 2.5V (default) A (defaul) 2 deful)
2% bit_select(o] Output PIN133 5 B8N0 PIN133 2.5V (default) A (defaul) 2 defaul)
" ck_som Tnput ) 1 B0 ) 2.5V (default) A deful)
I key_1 Tnput PN B8 5 8510 PN B8 2.5V (default) A defaul)
" key2 Tnput PN 8BS 5 B850 PN 8BS 2.5V (default) A defaul)
9% seq_select(7] Output PN 127 7 870 PN 127 2.5V (default) A (defaul) 2 defaul)
24 seq_selectle] Output PN 124 7 870 PN 124 2.5V (default) A (defaul) 2 (deful)
2% seq_select(s] Output PN 126 7 870 PN 126 2.5V (default) A (defaul) 2 defaul)
2% seq_select4] Output P12 5 B8N0 P12 2.5V (default) A (defaul) 2 deful)
9% seq_select(3] Output PN 129 5 B8N0 PN 129 2.5V (default) A (defaul) 2 deful)
2% seq select(2] Output PIN_125 7 870 PIN_125 2.5V (default) A (defaul) 2 defaul)
2% seq_selec(1] Output PN 121 7 870 PN 121 2.5V (default) A (defaul) 2 defaul)
|22 seq_select] Output PN 128 5 B8N0 PN 128 2.5V (default) A (defaul) 2 (defaul)
&£ | <<newnode>>
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仿真图
整体仿真图
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分频模块
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按键模块

[image: image12.png]



控制模块
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显示模块
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