input key_0,//F1模式设置按键--4'd0:计时，4'd1：闹钟

input key_1,//F2设置修改

input key_2,//F3修改确认

input key_3,//F4修改时分秒,闹钟关闭

使用方法：一共4个控制按键，F1~F4，F1为模式设置按键，通过这个按键可以设置当然显示的是闹钟时间还是实际计时时间，F2是修改时间按键，修改方法为，先按下F2，再按F4修改小时，修改后按下F3确认，再按F4修改分钟，修改后按下F3确认，再按F4修改秒钟，修改后按下F3确认就推出修改模式了。闹钟时间修改也是一样，就是先按F1切换到闹钟显示，再修改。闹钟响时，按下F4关闭。
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模块说明
按键下降沿检测模块用于检测按键是否按下、模式设置模块用于切换闹钟时间和计时时间、计时模块用于计时及设置时间，闹钟模块用于设置闹钟、显示模块用于控制数码管显示、闹铃模块用于整点报时和闹钟响铃。
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仿真图
整体仿真图
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分频模块
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按键检测模块
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模式设置模块
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计时模块
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闹钟模块
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响铃模块
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显示模块
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