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程序文件
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程序编译
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RTL图（电路结构图）
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分频模块
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交通灯控制模块
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仿真图
整体仿真图
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交通灯分为主路和支路，两条路均为：红灯33秒，绿灯30秒，黄灯3秒。主路为红灯时支路为绿灯和黄灯，支路为红灯时主路为绿灯和黄灯。且红灯最后3秒会闪烁，绿灯最后3秒也会闪烁，黄灯不闪烁。

分频模块
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交通灯控制模块
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管脚分配
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% branch_LED[2] Output PIN_M12 s
% branch_LED[T] Output PINLS s
% branch_LED[0] Output PN K12 s
B cl Input PIN_IS 2
% main_LEDE2] Output PINNIS s
% main_LED[T] Output PN N14 s
% main_LED[0] Output PIN_M14 s




