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程序文件
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程序编译
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仿真图

顶层仿真
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显示模块仿真

模块功能说明：输入为分钟十位个位，秒钟十位个位，需要把4位二进制的BCD码时间时间转换为数码管显示的数字，以此需要将BCD码转换为数码管段选值。使用4个BCD-七段译码器。
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火力设置模块仿真

模块功能说明：输入为状态值和火力按键，当状态值等于"000"时表示可以设置火力，按下火力键对应的火力led灯就会亮，led灯有3个，对应三个档位，分别为001,010,100三种档位循环切换。
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状态控制模块

模块功能说明：输入包括启动和暂停键，以及当前时间，输出为状态值和报警信号，状态值一共有5种，分别为000表示设置状态，可以设置时间和火力。001表示启动，010表示启动后开始倒计时，011表示暂停，100表示倒计时结束，此时报警提示信号拉高。
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设置时间模块

模块功能说明：输入为时间设置按键和当然状态，输出为BCD码时间，当在000状态时，通过按键可以设置分钟时间，当在010状态时，系统按一秒一次倒计时。倒计时为0后保持不变。当在011状态时，暂停倒计时。
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