设计思路
本设计使用自顶向下的设计思想，采样分模块设计，分为顶层模块、分频模块。按键消抖模块、计时控制模块、数码管显示模块。其中顶层模块将分频模块、按键消抖模块、计时控制模块、数码管显示模块通过模块例化的方式进行连接。分频模块实现50MHz分频到1Hz的功能，按键消抖模块实现按键的消抖处理，计时控制模块通过3个按键控制校时和正常计时，数码管显示模块将时分秒显示到数码管。
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仿真图
整体仿真图
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按键消抖模块
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分频模块
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计时控制模块
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数码管显示模块
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