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224 HEX4{1] Output PIN_AA1S 4 B4_ND PIN_AAIS. 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
244 HEX4{0] Output PIN_AB19 4 B4_ND PIN_AB19 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
24 HEXS[7] Output PIN_H13 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
224 HEXS[6] Output PIN_AH18 4 B4 N2 PIN_AH18 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
24 HEXS[S] Output PIN_AF18 4 B4N1 PIN_AF18 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
224 HEXS[4] Output PIN_AG19 4 B4 N2 PIN_AG1S. 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
24 HEXS[3] Output PIN_AH19 4 B4 N2 PIN_AH19. 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
244 HEXS[2] Output PIN_AB18 4 B4_ND PIN_AB18 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
224 HEXS[1] Output PIN_AC18 4 B4N1 PIN_AC18 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
224 HEXS[0] Output PIN_AD18 4 B4N1 PIN_AD18 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
24 LED Output PIN_G19 7 B7_N2 PIN_G19. 2.5V (default) 8mA (default) 2 (default)
‘"» dk_in Input. PIN_Y2 2 B2_NO. PIN_Y2 2.5V (default) 8mA (default)
Input. PIN_M23 6 B6_N2 PIN_M23 2.5V (default) 8mA (default)
Input. PIN_M21 6 B6_N1 PIN_M21 2.5V (default) 8mA (default)
Input. 6 B6_N2 PIN_N21 2.5V (default) 8mA (default)
| Input 5 B5_NO PIN_R24 2.5V (default) '8mA (default)





